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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Vorrichtung zum Verschwenken einer Waize fur sine laufende Bahn 

(§) Elne Vorrlchtung (5) zum Verschwenken einer Walxa (4) 
fOr eine laufende Bahn (15) bestaht aua einer die Waba (4) 
durchsetzenden Welie (6)« an deren Enden (9, 12] Getrlebe 
(7, 8] vorgesehen sind. Am Getriebe (7) grelft ein Stellantneb 
(10) an, der die Welie (6) In Orehung versetzt und ihr Ende (9) 
verschiebt Das Getriebe (8) am Gegenende (12) der Waize 
(6| setzt die Drehbewegung der Weile (8) In eine Qegensinni- 
ge Schubbewegung des Gegenendes (12) um, so da& die 
Welle (6) durch den einzigen Stellantrleb (10) um ihren 
Mitteipunkt (13) verschwenkt wird. Die Waize (4) ist auf der 
Welle (8) drehbar gelagert und wird mh dieaer mitvar- 
schwenkt (Figur 1). 
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Beschreibiing 



Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Ver- 
schwenken einer Walze gemafi dem Oberbegriff des 
Patentanspruchs 1. 

Aus der DE25 40 923A1 ist eine verschwenkbare 
Walze zum FQhren eines Endlosbandes bekannt Die 
Walze wird an beiden Enden von je einem Stellantrieb 
erfaBt, wobei die Stellantriebe synchron gegensinnig an- 
gesteuert werden. Hierdurch wird erreicht, dafi die Wal- 
ze um ihren Mittelpunkt schwenkt, wodurch einseitige 
Bahnl§ngen&ndeningen vennieden werden. Die An- 
wendung zweier Stellantriebe fOr eine Walze ist jedoch 
kostenaufwendig, wobei die Stellantriebe durch weitere 
Regelungen miteinander synchronisiert werden mussen. 

Aus der DE 14 74 226 Al ist eine weitere Vorrichtung 
zum Verschwenken einer Walze bekannt Ein einziger 
Stellantrieb wirkt direkt auf ein Walzenende ein, wobei 
der Stellhub Uber Wmkelhebel und eine Schubstange 
gegensinnig auf das Gegenende der Walze ubertragen 
wird. Auf diese Weise wird erreicht, daB unter Verwen- 
dung eines einzelnen Stellantriebs eine Verschwenkung 
der Walze um ihre Mitte erreicht wird, ohne aufwendige 
Schwenkrahmen einsetzen zu mussea Diese Vorrich- 
tung weist jedoch den Nachteil auf, da3 die Winkelhebel 
und die Schubstange den Bahnlauf behindem konnen, so 
daB nur geringe Umschlingungswinkel der Bahn um die 
Walze realisierbar sind. AuBerdem greifen Gelenkver- 
bindungen der Winkelhebel in den Bahnlauf ein, so daB 
darin enthaltenes Fett die Bahn leicht verschmutzen 
kann. Ein Abdecken dieser Gelenkverbindungen hdtte 
jedoch zur Folge, daB der Umschlingungswinkel der 
Bahn noch weiter eingeschrankt werden wurde. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugnmde, eine Vor- 
richtung zum Verschwenken einer Walze zu schaffen, 
die ohne verschwenkbaren Rahmen unter Verwendung 
eines einzigen Stellantriebs ein Verschwenken der Wal- 
ze um ihre Mitte erm6glicht, wobei der Bahnlauf durch 
die Vorrichtung nicht behindert wird. 

Diese Aufgabe wird erfmdungsgemaB durch die 
Merkmale des Anspnichs 1 geldst 

Durch die die Walze durchsetzende Welle wird eine 
Obertragung der Stellbewegung des Stellantriebs zum 
Gegenende der Walze erreicht, ohne den Bahnlauf zu 
behindem. Durch (tiese Anordnung ergibt sich ein be- 
sonders kompakter Aufbau, so daB die einzelnen Wal- 
zen besonders dicht aufeinander folgen konnen. Das am 
Gegenende der Walze vorgesehene Getriebe Qbertrigt 
die Stellbewegimg der Welle in eine Schubbewegung 
des Walzengegenendes, so dafi sich dieses gegensinnig 
zum vom Stellantrieb erf afiten Walzenende bewegt Die 
Walze wird daher um ihren Mittelpunkt verschwenkt, 
wobei le^glich ein einziger Stellantrieb vorgesehen ist 
Hierdurch reduziert sich auch der Aufwand in der An- 
steuenmg des Stellantriebs. Insbesondere entfallen 
MaSnahmen zur Synchronisierung der Stellantriebe an 
beiden Walzenenden. 

Gem^ Anspruch 2 ist es vorteilhaft, daB die Welle 
durch den Stellantrieb um ihre Langsachse in Drehung 
versetzbar ist Hierdurch laBt sich die Stellbewegung 
des Stellantriebs besonders einfach und gieichzeitig ex* 
akt zum Gegenende der Walze ubertragen. Insbesonde- 
re wird hierdurch der Schwenkwinkel der Walze in kei- 
ner Weise beschrankt Gegenuber einer axialen Schub- 
bewegung der Welle hat die Drehbewegung den beson- 
deren Vorteil, daB in Langsrichtung der Welle gesehen, 
nur sehr wenig mehr Platz als die Walzenlange benotigt 
wird. Dies ist insbesondere bei den in der Papier- und 



Folienherstellung iiblichen langen Walzen mit mehr als 
10 m Lange von Bedeutung. 

Gemafi Anspruch 3 ist es gOnstig, die Welle uber ein 
Getriebe mit dem Stellantrieb zu koppeln. Durch dieses 
5 Getriebe ist es leicht mdglich, die erforderlichen hohen 
Stellkrafte zum Verschwenken der Walze bei gieichzei- 
tig geringen Stellhuben mit herkdmmlichen Stellantrie- 
ben, wie beispielsweise Elektro- oder Hydraulikmoto- 
ren zu realisieren. Insbesondere beim Einsatz einer ver- 

10 schwenkbaren Walze zur Bahnlaufregelung sind hohe 
Verstellkrafte zur Erzielung kurzer Regelzeiten von 
entscheidender Bedeutung. Insbesondere bei schnell 
laufenden Elektromotoren ist die Verwendung von 
Zahngetrieben zur Realisierung einer ausreichenden 

15 Untersetzimg vorteilhaft 

Gem^ Anspruch 4 wird vorgeschlagen, das Ende der 
Welle mit einem Zahnrad drehfest zu verbinden, an das 
der Stellantrieb angreift Auf diese Weise ergibt sich 
erne kraftschlQssige und reibungsarme ICopplung zwi- 

20 schen dem Stellantrieb und der Welle. 

Vorzugsweise greift der Stellantrieb gemafi An- 
spruch 5 Qber eine drehbar gelagerte Gewindespindel 
an das mit der Welle verbundene Zahnrad an. Auf diese 
Weise laBt sich mit wenigen Mitte In eine relativ starke 

25 Untersetzung des Stellantriebs realisieren. Die an der 
gegenQberliegenden Seite des Zahnrades vorgesehene 
feststehende Gewindespindel oder Zahnstange bildet 
fflr das Zahnrad ein Gegenlager, an dem es sich bei der 
Drehung durch den Stellantrieb abwalzt Dies hat zur 

30 Foige, daB sich das Zahnrad wahrend der Drehung ent- 
lang der Gewindespindeln verschiebt, so daB <Ue mit ihr 
verbundene Welle verschwenkt wird. Auf diese uberra- 
schend einfache Weise wird eine Schwenkbewegung 
der Welle erzeugt, die zum Verschwenken der Walze 

35 genutzt werden kann. Vorzugsweise besitzt das Zahn- 
rad eine Evolventenverzahnung, so dafi es sich an den 
Gewindespindeln bzw. an der Zahnstange ohne zu glei- 
ten abwaizt Dies vermindert (tie auftretenden Rei- 
bungskrafte und verringert damit die erforderliche Zeit 

40 zur DurchfOhrung einer Stellbewegung der Welle. 

Ffir das am Walzengegenende angreifende Getriebe 
hat sich gemafi Anspruch 6 ein drehfest mit der Welle 
verbundenes Zahnrad bewihrt, das mit einer feststehen- 
den Gewindespindel oder Zahnstange k^mmt Dabei 

45 liegen die jeweils f eststehenden Gewindespindeln bzw. 
Zahnstangen an beiden Enden der Welle einander dia- 
gonal gegeniiber. Durch diese iiberraschend einfache 
Anordnung ergibt sich eine zuveriassig arbeitende ge- 
gensinnige Kopplung der Bewegungen beider Wellen- 

50 enden, so dafi die Welle wahrend der Stellbewegung des 
Stellantriebs um ihren Mittelpunkt verschwenkt wird In 
diesem Fall kann die Schwenkbewegung der Welle di- 
rekt zum Verschwenken der Walze ausgenutzt werden. 
Hierzu ist es gemafi Anspruch 7 vorteilhaft, auf der 

55 Welle die Walze drehbar zu lagem. Dies stellt sicher, 
dafi die Welle stets zentral durch die Walze veriauft, so 
dafi die Schwenkbewegung der Welle direkt auf die 
Walze ubertragen wird. Diese Mafinahme hat auBer- 
dem den Vorteil, daB die Schwenkbewegung der Walze 

60 nicht durch die Welle beschrankt ist Diese Schwenkvor- 
richtung kaim daher auch bei Walzen mit klemem Au- 
fiendurchmesser eingesetzt werden. 

Um unkontrollierte Schwenkbewegungen der Welle 
um andere, als die vorgegebene Schwenkachse zu ver- 

65 meiden, ist es gemafi Anspruch 8 gilnstig, die Welle uber 
ein Wabdager an einer Kulisse abzustUtzen. Die Kulisse 
veriauft dabei vorzugsweise parallel zu den Gewinde- 
spindeln bzw. Zahnstangea Dies hat den weiteren Vor- 
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teii, daB der gegenseitige Abstand zwischen der Zahn- 
radachse und den Gewindespindeln bzw. Zahnstangen 
konstant gehalten wird, was wiederum ein Verkanten 
der Zahne verhindert 

Gemafi Anspruch 9 ist es vorteilhaft die Vorrichtiing 
zur Bahnlaufregelung zu verwenden. Durch den kom- 
pakten Aufbau der Vorrichtung ergibt sich ein beson- 
ders geringer Platzbedarf in der ProduktionsstraBe, so 
daS eine Bahnlautregelung audi nachtr&glich in eine 
fertige Strafie eingebaut werden kann. Insbesondere bei 
Papiermaschinen ergibt sich im Nafibereich der beson- 
dere Vorteil, dafi diirch das Verschwenken der Bahn- 
laufregelwalze urn ihren Mitteipunkt keine einseidge 
liUigenanderung der Bahn hervorgerufen wird, die im 
weiteren Produktionsablauf erheblich stdren wurde. 
Die Schwenkachse der Bahnlaufregelwaize verl&uft da- 
bei vorzugsweise senkrecht zur Winkelsymmetrieebene 
zwischen der zur Waize zulaufenden und von ihr ablau- 
fenden Bahn, so daB sich eine besonders geringe Spann- 
krafttoderung der Bann ergibt Altemativ kann die 
Schwenkachse aber auch parallel zur zulaufenden Bahn 
gew^t werden, was eine maximale Filhrungswirkung 
der Bahnlautregeiwalze ergibt 

Altemativ ist es gemSB Anspruch 10 vorteilhaft, die 
Vorrichtung zur Korrektur einer Spannkraftdifferenz 
beider BahnhSlften einzusetzen. Dabei wird die 
Schwenkachse vorzugsweise parallel zur Winkelsym- 
metrieebene zwischen der zulaufenden und der ablau- 
fenden Bahn oder in Richtung der zulaufenden Bahn 
gelegt 

Insbesondere bei empfindlichen Bahnen wie im NaB- 
bereicfa einer Papiermaschine ist es gemafl Anspruch 1 1 
giinstig, einer Bahnlautregeiwalze eine Spannkraftaus- 
gleichswalze nadizuschalten und fOr beide Wahcen die 
Verschwenkvorrichtung zu verwenden. Dabei kann die 
Spannkraftausgleichswalze die von der Bannlaufregel- 
waIze hervorgerufenen Spannkraftanderungen der 
Bahn ausgleichen. Durch den kompakten Aufbau der 
Verschwenkvorrichtungen beider Walzen konnen diese 
Walzen sehr dicht aufeinander folgen, so daB Ldngendn- 
derungen zwischen beiden Bahnkanten vermieden wer- 
den. Altemativ konnte die Spannkraftausgleichswalze 
auch selbsteinstellend ausgebildet sein. In diesem Fall 
entfailt bei der Verschwenkvorrichtvmg der Spannkraft- 
ausgleichswalze der Stellantrieb und die drehbare Ge- 
windespindel Die Spannkraftausgleichswalze wird dann 
nur durch die Kraft der Bahn verschwenkt 

Anhand der Zeichnung wird eine bevorzugte AusfUh- 
rungsform des Erfindungsgegenstandes beispielhaft er- 
liutert, ohne den Schutzumfang zu beschranken. 

Es zeigt: 

Fig. 1 eine perspektivische Darstellung einer Bahn- 
laufregelvorrichtung mit einer Vorrichtung zum Ver- 
schwenken einer Waize, 

Fig. 2 ein stelltriebseitiges Getriebe der Verschwenk- 
vorrichtung, 

Fig. 3 ein am Gegenende der Wahte vorgesehenes 
Getriebe der Verschwenkvorrichtung und 

Fig. 4 das Getriebe gemaB Fig. 3 ohne Zahnrad und 
ohne Welle. 

Fig. 1 zeigt eine perspektivische Darstellung einer 
Vorrichtung 1 zur Bahnlaufregelimg, bestehend aus 
zwei drehbar gelagerten Walzen 2, 3, denen eine 
schwenkbar gelagerte, drehbare Walze 4 zwischenge- 
ordnet ist Zur Verschwenkung der Walze 4 ist eine 
Vorrichtung 5 vorgesehen, die von einer die Walze 
durchsetzenden Welle 6 und zwei Getrieben 7, 8 gebil- 
det ist An den am Ende 9 der Welle 6 angreifenden 



Getriebe 7 ist ein Stellantrieb 10 gekoppelt Dieser 
Stellantrieb 10 versetzt die Welle 6 in Drehung, wobei 
sich deren Ende 9 in Richtung des Doppelpfeiles 11 
verschiebt Das am Gegenende 12 der WeUe 6 voi^ese- 
5 hene Getriebe 8 setzt die Drehbewegung der WeUe 6 in 
eine zum Ende 9 gegensinnige Bewegung des Gegenen- 
des 12 um. Auf diese Weise verschwexikt der Stellan- 
trieb 10 die WeUe 6 um eine durch ihren Mitteipunkt 13 
verlaufende Schwenkachse 14. Die Walze 4 ist fiber 

to nicht dargestellte Wdlziager an der Welle 6 abgesttitzt, 
so daB die von der Welle 6 ausgefuhrte Schwenkbewe- 
gung auf die Walze 4 Qbertragen wird. 

Die Walzen 2, 3, 4 sind von einer Bahn 15 umschlun- 
gen, deren Kanten 16;, 17 von ICantenfuhlem 18, 19 abge- 

15 tastet werden. Die Ausgangssignale der KantenfQhler 
19, 19 werden einem Summierer 20 zugefahrt, der hier- 
aus den Verlauf der Bahnmitte berechnet Der Sununie- 
rer 20 ist uber einen Signalweg 21 mit einem Regier 22 
verbunden, der vorzugsweise ein P-, PI- oder PID-Ver- 

20 halten aufweist Der Regier 22 vergleicht den Verlauf 
der Bahnmitte mit einem Sollwert Mit dem vom Regier 
22 ermittelten Korrektursignal wird aber einen Signal- 
weg 23 der Stellantrieb 10 der Schwenkvorrichtung 5 
angesteuert, der durch Verschwenken der Walze 4 den 

25 Bahnlauf korrigiert 

Der Aufbau und die Funktion der Getriebe 7, 8 wird 
anhand der Fig. 2 bis 4 naher erl^utert Das Getriebe 7 
gem^ Fig. 2 besteht aus einem GehSuseblock 25, an 
dem der Stellantrieb 10 angeOanscht ist Im Gehause- 

30 block 25 sind zwei Gewindespindeln 26, 27 vorgesehen, 
wobei die Gewindespindel 26 feststeht und die Gewin- 
despindel 27 vom Stellantrieb 10 in Drehung versetzbar 
ist Die Gewindespuideln 26, 27 kSmmen mit einem 
Zahnrad 28, das mit der WeUe 6 drehfest verbunden ist 

35 Dreht der Stellantrieb 10 die Gewindespindel 27 bei- 
spielsweise gegen den Uhrzeigersinn, so wird das Zahn- 
rad 28 in Richtung des Pfeiles 29 verdreht Da das Zahn- 
rad 28 an der der Gewindespindel 27 gegeniiberliegen- 
den Seite mit der Gewindespindel 26 kammt, muB es 

40 sich an dieser abwalzen. Dies fiihrt zu einer Verschie- 
bung des Zahnrades 28 und damit des Wellenendes 9 in 
Richtung des Pfeiles 30. Das Getriebe 7 sorgt daher fOr 
eine vom Stellantrieb 10 hervorgerufene Verdrehung 
und gleichzeitig Verschiebung des Wellenendes 9. 

45 Fig. 3 zeigt ein Getriebe 8, das am Gegenende 12 der 
Welle 6 vorgesehen ist Es besteht ebenfalls aus einem 
Gehauseblock 31. in dem eine feststehende Gewinde- 
spindel 32 vorgesehen ist Diese Gewindespindel 32 
kammt mit einem Zahnrad 33, das drehfest mit der Wel- 

50 le 6 verbunden ist Dreht sich die Welle 6 mit dem Zahn- 
rad 33 beispielsweise in Richtung des Pfeiles 34, so wird 
das Wellengegenende 12 in Richtung des Pfeiles 35 ver- 
schoben. Auf diese Weise wird erreicht daB die vom 
Getriebe 7 gemaB Fig. 2 hervorgerufene Drehbewe- 

55 gung der Weile 6 durch das Getriebe 8 in eine Schubbe- 
wegung des Gegenendes 12 der Welle 6 ubersetzt wird. 
Die beiden Getriebe 7, 8 sind dabei zueinander so ange- 
ordnet, daB die jeweils feststehenden Gewindespindeln 
26, 32 emander diagonal gegentiberliegen. Dies hat zur 

60 Folge. daB die Bewegungen beider Enden 9, 12 der Wel- 
le 6 zueinander gegensmnig gekoppelt sind. 

Fig. 4 zeigt das Getriebe 8 gem^ Fig. 3, wobei das 
Zahnrad 33 mit der Welle 6 entfemt ist, um die darunter- 
liegenden Telle sehen zu konnen. Im Gehgluseblock 31 

65 sind im Abstand e zwei S^ulen 36, 37 festgelegt die far 
die Welle 6 eine KulissenfOhrung bildea Die Welle 6 
besitzt ein Walzlager 38, das zwischen den SSlulen 36, 37 
Ituft Dabei ist der Abstand e zwischen den Saulen ge- 
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6 



ringfugig grdBer als der Aufiendurchmesser D des 
Walziagers 38. Dadurch wird erreicht, daB das Waizla- 
ger 38 nur an einer der beidea Siulen 36, 37 anliegt und 
sich daran ohne zu gleiten abwalzt Die Kulissenf Ohrung 
bewirkt, daB sich die Welle 6 nur innerhalb einer Ebene 5 
8 bewegen kann. Dies stellt sicher. da0 eine Achse 39 der 
Welle 6 stets von der Gewindespindel 32 gleich weit 
beabstandet ist, so daB die Verzahnungen der Gewinde- 
spindel 32 und des Zahnrades 33 korrekt ineinander 
eingreifen. Dies ist wichtig, damit sich die Zahne des 10 
Zahnrades 33 an der Gewindespindel 32 ohne zu gleiten 
abwUlzen. 

Im GehHuseblockSi sind in der Bewegungsebene des 
walziagers 38 Durcfagangsbohrungen 40, 41 vorgese- 
hen, in denen nicht dargestellte Anschlage zur beidseiti- 15 
gen Begrenzung des Stellwegs der Weile 6 vorgesehen 
sind. Zus&tzlich kdnnte in einer der Durchgangsbohrun- 
gen 40» 41 ein Stofidampfer vorgesehen sein, der 
Schwingungsbewegungen der Welle 6 dampft 

Die Kulissenlagerung der Welle 6 im Getriebe 8 ist in 20 
gleicher Weise auch im Getriebe 7 gemaB Fig. 2 vorge- 
sehen. Zwar ist eine Verschiebung des Zahnrades 28 
senkrecht zu den Gewindespindeln 26, 27 aufgrund des 
Eingriffs dieser Gewindespindeln 26, 27 von beiden Sei- 
ten des Zahnrades 28 bereits unterbunden, jedoch ver- 25 
hindert die Kulissenfuhrung in diesem Getriebe 7 eine 
ErhShung der Zahnreibung durch geringe Abstands- 
schwankungen der Welle 6 von den Gewindespindeln 
26,27. 
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pier- Oder Folienbahn, mit einem an einem Walzen- 
ende (9) angreifenden Steilantrieb (lOX der mit ei- 
nem dessen Stellbewegung zum Wsdzengegenende 
(12) gegensinnig fibertragenden Mechanismus in 
Wirkverbmdung steht, dadurch gekennzeichnett 
daB der Mechanismus von einer die Walze (4) 
durchsetzenden, vom Steilantrieb (10) bewegbaren 
Welle (6) gebildet ist, der mit einem ihre Bewegung 
in eine Schubbewegtmg des Walzengegenendes 
(12) ubertragenden Getriebe (8) gekoppelt ist 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Welle (6) durch den Steilantrieb 
(10) um ihre Langsachse (39) in Drehimg versetzbar 
ist 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Welle (6) uber ein Getrie- 
be (7% vorzugsweise einem Zahngetriebe, mit dem 
Steilantrieb (10) gekoppelt ist 

4. Vorrichtung nach mindestens einem der Anspru- 
che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Welle 
(6) im Bereich ihres Endes (9) mit einem Zahnrad 
(28) drehfest verbunden ist, an das der Steilantrieb 
(10)angreift 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet daB das Zahnrad (28) einerseits mit einer 
feststehenden Gewindespindel (26) oder Zahnstan- 
ge und andererseits mit einer mit dem Steilantrieb 
(10) gekoppelten Gewindespindel (27) kammt 

6. Vorrichtung nach Anspruch I oder 5, dadurch 
gekennzeichnet dafi das am Walzengegenende (12) 
angreifende Getriebe (8) von einem drehfest mit 
der Welle (6) verbundenen Zahnrad (33) gebildet 
ist das mit einer feststehenden Gewindespindel (32) 
oder Zahnstange kammt welche der am Walzenen- 
de (9) vorgesehenen feststehenden Gewindespindel 
(26) Oder Zahnstange diagonal gegenuberliegt 

7. Vorrichtung nach mindestens einem der Anspru- 
che 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet daB auf der 
Welle (6) die Walze (4) drehbar gelagert ist 

8. Vorrichtung nach mindestens einem der AnsprQ- 
che 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet daB die Welle 
(6) wenigstens ein an einer Kulisse (36, 37) abge- 
stfltztes Walzlager (38) aufweist 

9. Verwendung der Vorrichtung nach mindestens 
einem der Ansprilche 1 bis 8 zur Korrektur eines 
seitlichen Bahnverlaufs durch Erfassen imd Regeln 
der Bahnkante (16, 17), wobei die Regelung auf den 
am Walzenende (9) angreifenden Steilantrieb (10) 
einwirkt 

10. Verwendung der Vorrichtung nach mindestens 
einem der Anspruche 1 bis 8 zur Korrektur einer 
Spannkraftdifferenz beider Bahnhalften, durch Er- 
fassen und Regeln der Spannkraftdifferenz, wobei 
die Regelung auf den am Walzenende angreifenden 
Steilantrieb einwirkt 

11. Verwendung der Vorrichtung nach mindestens 
einem der Anspruche 1 bisSvonzweiaufeinanderfol- 
genden Walzen (4) zur Korrektur des seitlichen 
Bahnverlaufs und der durch die Verschwenkung der 
ersten Walze (4) hervorgerufenen Spannkraftdiffe- 
renz beider Bahnhalften durch Erfassen und Regeln 
der Bahnkante (16, 17) unter Einwirkung auf den 
Steilantrieb (10) der ersten Walze und durch Erfassen 
und Regeln der Spannkraftdifferenz unter Einwir- 
kung auf den Steilantrieb der zweiten Walze. 



1. Vorrichtung zum Verschwenken einer Walze (4) 
fur eine laufende Bahn (15), insbesondere eine Pa- 
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